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A nyilvanos technikai bemutato célja:

¢ Bemutatja a robot(ok) képességeit 5 perc alatt.

¢ Robot muikddésének €s fébb elemeinek bemutatdsa kosztum nélkuil.

e Demonstrdlni, hogy a teljes robotrendszer a jellemzésnek megfeleléen muikadik.
¢ Kikell emelni a robot(ok) fébb innovativ és eredeti képességeit.

¢ A kdzonség szdmdra hatékonyan kell kommunikdlni a robot technikai képességeit egy jo mindségu
demonstrdcidval.

Néhany teriilet, amelyre kiterjedhet a szemléltetés és magyarazat:

¢ Egy olyan mikddd mechanizmus bemutatdsa €s szemléltetése amely dsszetett, hatékony, tulmutat a
részfeladatokon vagy a megbizhatdsdggal €s hatékonysdggal van kapcsolatban

« Robot-robot vagy robot-ember kozétti interakcick bemutatdsa (pl.: szenzorok vagy mds kommunikdcids

protokollok segitségével)
e Egy szoftver algoritmusdnak sikeres alkalmazdsa.

e Specidlis alrendszer alkalmazdsa ami eredeti(nem mdsolt) és innovativ.

o Erdekes meghajtd mechanizmus és azok vezérlésének bemutatdsa.

e Szenzorok kivdlasztdsa €s melyik szenzor van detektdldsra vagy kapcsolatlétesitésre haszndlva.

¢ A haszndlt szenzorok jeltovdbbitdsa (pl: analog/digitdlis/frekvencia sdv)

o Akifejlesztett szoftver architektura elmagyardzdsa

¢ Teljes rendszer dsszedllitdsdanak ismertetése (pl: szoftver, elektronika, mechanizmusok)

¢ A felhaszndlt kommunikdcids mechanizmusok a robot kézotti hatékony és megbizhaté kommunikdcichoz
e Alegnagyobb probléma amit sikerult megoldani,pl: elegendd energiaforrds , megbizhatdsdg €és interakcio
o Haszndlt visszacsatoldsi hurkok/ feedback loops (pl: szenzor visszacsatoldsi loop)

. pontsza
Kategoria m

Teljesen miikod6 robot rendszer bemutatasa. A komplexebb robotok magasabb pont értéket kapnak. Példdul: 0-
4 egy teljesen muikddd de egyszerd robotért (kit based), 5 - 7 pont kézott egy mikédd robotért, ami sok
szenzort tartalmaz, 8 -10 pont kézatt egy teljesen mikadd robotért, mely teljesen egyedileg késziilt €s
kuldnféle elektronikai elemeket tartalmaz. /10

Robot képességeinek bemutatdsa a prezentaciéban (hardver, szoftver, szenzorok, algoritmusok, mechanikai
megoldasok, elektronika és kommunikacid).

Példdul: 0-2 pont alapvetd képességekért egyszerd szenzorok / mikadtetd elemek feedback loop
alkalmazdsakor, 3 to 5 pont olyan hardver/szoftver megolddsokhoz melyek segitségével érdekes
képességekkel ruhdzza fel a robotot, 6 to 8 pont ha innovativ képességekkel ruhdzza fel a robotot €s emiatt
érdekes robot megolddsokat lehet létrehozni. /8

A prezentacio érthetdsége és minGsége.

Példdul: 0 - 1 pont ha az eldadds nehezen kovethetd és nem mutatja be a robot képességeit, 2-3 pont a
hatékony prezentdcicért, amely egyeértelmiien bemutatja a robot képességeit, 4-5 pont ha a csapat tagjai profi
mddon bemutatjdk a robotok képességeit. /5

Koncepcids és technikai innovaciok
Pont adhatd a project dtletre az alkalmazott technoldgidt figyelembe véve, illetve az alkalmazott kreativ
koncepcidra a robotokra illetve azok el6addsmddjdra. /7

Oszpontszam: /30

Dij jelolés: Személyes megjegyzések:
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Kategoria Példak hogyan adodnak 6ssze a részpontok: Po':‘sza
Programozas
¢ Programozds hatékonysdga
e Programozds fejlettsége (optimalizdlds, elegancia)
e Innovativ programozdsi megolddsok
o Alkalmazott kényvtdrak (as distinct from functions)
¢ Gépi tanulds (Machine Learning)
e Program mukddésének bemutatdsa valamint a hardver €és szoftver kozdtti
interakcidgk ismertetés
¢ Programozdsi dontések magyardzata, programnyelv kivdlasztdsdnak indokldsa,
szoftver mikddésével kapcsolatos problémdk ismertetése /7
Mechanikai e Stabil / komplex / innovativ mechanikai rendszer
hardver ¢ Nagy pontossdgu mechanika kialakitdsa, vagy mechanikai nehézségek
dthidaldsa
« Fejlett és funkciondlis karok /kezek /arcok
¢ A robot képes tdrgyakkal manipuldlni
¢ A robot bdarmilyen terepen tud mozogni
o Automatikus egyensiilyozd rendszer
e Megfeleld mikddtetd elemek haszndlata
» Képes a mechanikai rendszer bemutatdsdra
¢ Képes megmagyardzni miért szulettek a dontések pl. az alkatrész vdlasztds
esetén /9
Elektronikai ¢ Néhdny elektronikai elem egyénileg késziilt és mikddésben eltérd mint a boltok
hardver polcain taldlhatd elemek
¢ Szenzorok innovativ mddon valg felhaszndldsa
¢ Hasznos GPS, giroszkop és gyorsuldsmérd
 Innovativ technoldgidk alkalmazdsa a robot miikodtetése sordn (pl.: 360°
kamera, alternativ energiaforrds (hidrogén szoldr), hologram, kiilénféle
mikrokontrollerek stb.)
¢ El tudja magyardzni az elektronikai elemek muikddését
¢ Képes megmagyardzni miért szulettek a dontések az elemek kivdlasztdsa sordn
€s az elektronikai elemek alkalmazdsa sordn fellépd problémdkat ismerteti /7
Robot e Mikddd robot(ok) kozotti kommunikdcio
kommunikacisj | ° Mukaddd vizudlis felismerd rendszer
.. L, e Mikddd hangfelismerd rendszer
a és interakciok | , A robot képes “besz€lni”
e Kommunikdcids architektura fejlesztése
¢ Szenzorok haszndlata a robotok kézatti interakcickhoz, pl: robotok kévetik a
robotokat
e Szenzorok haszndlata a robot-ember kozétti interakcickhoz
 El tudja magyardzni hogyan €s mi€ért torténik meg a kommunikdcio
/7

Pont levonas
(a birdk sajat

beldtdsa szerint
max 15 pontig)

15 pont levondsra kertilhet ha:

¢ Ha a birdk ugy érzik nem a csapattagok végezték el a munkdt

e Ha a robot ujra fel lett haszndlva egy eldzd versenybdl

e Ha a csapattagok nem tudjdk ismertetni, hogy technikailag hogyan vettek részt a
robot épitése sordn

Osszpontszam:

/30
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Csoport

Pontszd
Példak hogyan adédnak dssze a részpontok: m
A teljes ¢ A bemutatd sordn van kapcsolat vagy kozds téma. A bemutatd teljes mértékben
. érthetd.
be_m,yt,ato ¢ A produkcid teljes egészében €lvezhetd
minosege ¢ A szinpad tertletének teljes haszndlata
A hdzilag késziilt robot kosztimdk jol kiegészitik a produkcidt és élvezhetdve
teszik a produkciot
¢ Eredeti €s innovativ eldadds
Csak a robotok €s 2 eldado tartdzkodhat a szinpadon. Diszletek haszndlata a
szinpadon engedélyezett ha a robotok interakcidjdhoz szukséges.
/
12
Robotok ¢ Nem ismétlédd robot mozgdsok €s / vagy dszzetett robotikus mozgds
progra mozésa | ° Megbizhato robotok, melyek nem esnek szét €s az eldadds soran megbizhatdan
mukddnek
¢ Arobot kockdzatos mozgdsokat végez (pl.: a robot(ok) egyenstilyoznak)
¢ Emberekhez hasonld folyamatos mozgdsok
* A robot(ok) a szinpad teljes teriletén mozognak
¢ A bemutatd sordn folyamatos €s letisztult a produkcid sordn
* A robot(ok) mozgdsa a zen€hez koreografdlt.
/
12
Technolégiak ¢ Minden alkalmazott szenzor haszndlata igy azok emelik a produkcio €rtéket
megfeleld » Technoldgidk alkalmazdsa j vagy kiilonbézd, eddig nem ldtott mddokon
, * Erdekes technoldgidk haszndlata - példdul szokatlan mechanikai, elektronikai
hasznalata és dramelldto rendszerek alkalmazdsa
¢ Fejlett technoldgidk hatékony felhaszndldsa (pl.: ldtds rendszer, hangfelismerés
stb.)
» Digitdlis kijelzd (projektor) haszndlata, mely beépiil vagy kiegésziti a
produkciot /10
Kommunikaciéo | ¢ Robotok kézatti kommunikdcio kialakitdsa a produkcio eldsegitése érdekében
és interakcié ¢ Az ember robot kdzétti interakcio nem tdvirdnyitdson keresztiil térténik
¢ Robot-robot interakcio
¢ Robotok kézotti szikronizdcid / kommunikdcid
» Interakcio a digitdlis kijelzd €s a robotok kézott
¢ Arobot(ok) el tudjdk kerulni a vdratlan akaddlyokkal valg utkozést
/6

Pontlevonas
(a birak
dontése
szerint)

Pontlevonds jdr a kovetkezdkért:

¢ -3 pont minden nem tervezett emberi beavatkozdsra

e -5 pont minden ujrainditdsért

¢ -3 pont mnden 10 mdsodperc idétullépés miatt

« -3 pont ha kimegy a robot a kulsd szegélyen
A csapatokat szabdlysértés esetén figyelmeztetik, hogy a szabdlyok megszegése
nem engedélyezett a mdsodik eldadds sordn.

Osszpontszam:

/40
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Score Sheet 2019 HuncArIaN Rosocur JuniorR HROJ
Team Name: Judge:

Category Examples of how high marks may be achieved are Mark

Quality of the * There is a link, or common theme demonstrated in the whole performance. The

Whole idea of the performance is well understood.

Performance A performance that is engaging throughout

« Ambitious use of the stage area
¢ Home-built robot costumes complement the performance and are engaging
e Original and innovative performance

Only robots and up to two performers are allowed on stage Use of props or
scenery on the stage is allowed only when used for interaction with the robot.

/10

Robot's » Non-repetitive robot movements and/or a varied robot performance

¢ Reliable robots that do not fall apart and work as expected for the duration of
the performance

¢ Risky movements by robots (e.g. Robot(s) can balance itself)

e Fluid movements similar to humans

» Robot(s) moves around the whole stage area

e Asslick and polished performance throughout the display

¢ Robot movement(s) are choreographed tightly to the music.

Movements

/12

Effective Use of | * All sensors are used and add value to the performance

Technologies * Technologies are used in new or different ways not seen before

¢ Unusual technologies are used - for example unusual mechanical, electronic or
power systems

« Effective use of advanced technologies (e.g. vision recognition, voice recognition
etc.)

¢ A digital display that integrates and/or complements the performance
/12

Communicatio | ® Communication between robots to develop the performance
ns& ¢ Human-robot interaction that is not remote control

¢ Robot-robot interaction

e Synchronization and/or communication between robots

e Interaction between digital display and the robots
 Robot(s) can avoid hitting with unexpected objects

Interactions

/6

Deductions (at Points deducted for:

discretion of e -3 points for each unplanned human intervention

judges)

e -5 points for each restart
e -3 points for each 10 seconds over the allotted time
e -3 points for each infraction of the outer boundary

Teams that infringe the rules will be warned that such infringements will not be
allowed in the second performance.

Total Score / 40




